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1. Цели освоения дисциплины  
Целями освоения дисциплины «Б1.Б.14 Автоматика» являются: 

-  формирование знаний и практических навыков по анализу, синтезу, выбору и ис-

пользованию современных средств автоматики в сельскохозяйственном производстве; 

-  знать основные принципы построения систем автоматического управления произ-

водством и распределением электроэнергии; 

- знать принципы автоматического регулирования параметров режима электроэнер-

гетических систем. 

 

2. Место дисциплины в структуре образовательной программы 
Дисциплина «Б1.Б.14 Автоматика» относится к базовой части. Требования к пред-

шествующим знаниям представлены в таблице 2.1. Перечень дисциплин, для которых дис-

циплина «Б1.Б.14 Автоматика» является основополагающей, представлен в табл. 2.2. 

 
Таблица 2.1 – Требования к пререквизитам дисциплины 

Компетенция  Дисциплина  

ОПК-9  Программа среднего (полного) общего образования 

ПК-5 Электробезопасность 

ПК-8 Сельскохозяйственные машины 

ПК-10 Программа среднего (полного) общего образования 

 

Таблица 2.2 – Требования к постреквизитам дисциплины 

Компетенция  Дисциплина 

ОПК-9  

Современные технологии в АПК 

Электронные системы управления технологическими ма-

шинами 

Электронные системы управления мобильными машинами 

Защита выпускной квалификационной работы, включая 

подготовку к процедуре защиты и процедуру защиты (ра-

бота  бакалавра) 

ПК-5 

Машины и оборудование в животноводстве 

Основы проектирования тракторов и автомобилей 

Производственная (преддипломная) практика 

Защита выпускной квалификационной работы, включая 

подготовку к процедуре защиты и процедуру защиты (ра-

бота  бакалавра) 

ПК-8 

Электрические машины и электропривод 

Электронные системы управления технологическими ма-

шинами 

Электронные системы управления мобильными машинами 

Машины и оборудование в животноводстве 

Эксплуатация и сервис оборудования животноводства 

Сервис оборудования перерабатывающих производств 

ПК-10 

Машины и оборудование в животноводстве 

Производственная научно-исследовательская работа (ре-

монтная практика) 

Защита выпускной квалификационной работы, включая 

подготовку к процедуре защиты и процедуру защиты (ра-

бота  бакалавра) 

 

 



3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных 
с планируемыми результатами освоения образовательной программы 

Таблица 3.1 – Взаимосвязь планируемых результатов обучения по дисциплине и пла-
нируемых результатов освоения образовательной программы 

Индекс и содер-

жание компетен-

ции 

Знания Умения Навыки и (или) опыт 

деятельности 

ОПК-9-   готов-

ностью к исполь-

зованию техниче-

ских средств ав-

томатики и си-

стем автоматиза-

ции технологиче-

ских процессов  

1 Этап 

- основные тех-

нические средства 

автоматики и теле-

механики, исполь-

зуемые в с.-х. про-

изводстве; 

2 Этап 

- Основные систе-

мы  автоматизации 

тех. процессов 

1 Этап 

- составлять функци-

ональные схемы авто-

матизации с.-х. произ-

водственных объектов 

на основе принципи-

альных; 

2 Этап 

- составлять структур-

ные схемы автоматиза-

ции с.-х. производ-

ственных объектов 

1 Этап 

- выбора техниче-

ских средств автома-

тики, используемых в 

системах управления; 

2 Этап 

- расчёта техниче-

ских средств автома-

тики, используемых в 

системах управления; 

ПК-5- готовно-

стью к участию в 

проектировании 

технических 

средств и техно-

логических про-

цессов производ-

ства, систем элек-

трификации и ав-

томатизации 

сельскохозяй-

ственных объек-

тов  

1 Этап 

- состояние разви-

тия автоматизации 

с.-х. производства 

2 Этап 

- перспективы раз-

вития автоматиза-

ции с.-х. производ-

ства; 

 

1 Этап 

- составлять структур-

ные схемы электрифи-

кации и автоматизации 

сельскохозяйственных 

объектов 

2 Этап 

- составлять функцио-

нальные схемы элек-

трификации и автома-

тизации сельскохозяй-

ственных объектов 

 

1 Этап 

- выбора основных 

показателей (технико-

экономической эф-

фективности работы 

систем автоматиче-

ского управления 

2 Этап 

- расчётом основных 

показателей (технико-

экономической эф-

фективности работы 

систем автоматиче-

ского управления с 

использованием вы-

числительной техни-

ки). 

ПК-8 -

готовностью к 

профессиональ-

ной эксплуатации 

машин и техноло-

гического обору-

дования и элект-

роустановок 

 

 

1 Этап 

устройство микро-

процессорных си-

стем управления и 

систем телемеха-

ники. 

2 Этап 

- принцип дей-

ствия микропро-

цессорных систем 

управления и си-

стем телемеханики. 

 

1 Этап 

- разрабатывать прин-

ципиальные схемы си-

стем автоматического 

управления 

2 Этап 

- разрабатывать 

функциональные схемы 

систем автоматическо-

го управления. 

 

1 Этап 

- выбора основных 

показателей (качества, 

надёжности работы 

систем автоматиче-

ского управления с 

использованием вы-

числительной техники 

2 Этап 

- расчёта основных 

показателей (качества, 

надёжности работы 

систем автоматиче-

ского управления с 

использованием вы-

числительной техни-



ки). 

ПК-10- способно-

стью использо-

вать современные 

методы монтажа, 

наладки машин и 

установок, под-

держания режи-

мов работы элек-

трифицирован-

ных и автомати-

зированных тех-

нологических 

процессов, непо-

средственно свя-

занных с биоло-

гическими объек-

тами 

1 Этап 

-из каких состав-

ляющих состоят 

электрифициро-

ванные и автомати-

зированные техно-

логические процес-

сы 

2 Этап 

- принцип дей-

ствия электрифи-

цированных и ав-

томатизированных 

технологических 

процессов 

1 Этап 

- разрабатывать со-

временные методы 

монтажа, наладки ма-

шин и установок. 

2 Этап 

Составлять оптималь-

ные режим работы 

электрифицированных 

и автоматизированных 

технологических про-

цессов, непосредствен-

но связанных с биоло-

гическими объектами 

 

1 Этап 

-  выбор  различных 

методов монтажа, 

наладки машин и 

установок 

2 Этап 

- расчёт монтажа, 

наладки машин и 

установок 

 

 
4.  Объем дисциплины 
Объем дисциплины «Б1.Б.14 Автоматика» составляет 4 зачетные единиц (144 акаде-

мических часа), распределение объема дисциплины на контактную работу обучающихся с 

преподавателем (КР) и на самостоятельную работу обучающихся (СР) по видам учебных 

занятий и по периодам обучения представлено в таблице 4.1. 

 
Таблица 4.1 – Распределение объема дисциплины  

по видам учебных занятий и по периодам обучения, академические часы 

 

 

№ 

п/п 
Вид учебных занятий 

И
то

го
 

К
Р

 

И
то

го
 

С
Р

 Семестр № 5 

КР СР 

1 2 3 4 5 6 
1 Лекции (Л) 30  30  

2 Лабораторные работы (ЛР) 30  30  

3 Практические занятия (ПЗ)     

4 Семинары(С)     

5 Курсовое проектирование (КП)     

6 Рефераты (Р)     

7 Эссе (Э)     

8 Индивидуальные домашние задания (ИДЗ)  6  6 

9 Самостоятельное изучение вопросов (СИВ)  36  36 

10 Подготовка к занятиям (ПкЗ)  32  32 

11 Промежуточная аттестация 2 8 2 8 

12 
Наименование вида промежуточной аттеста-

ции 
х х Зачет  

13 Всего 62 82 62 82 



 

5. Структура и содержание дисциплины 
Структура дисциплины представлена в таблице 5.1. 

 

Таблица 5.1 – Структура дисциплины 

№ 

п/п 
Наименования разделов и тем 

С
ем

ес
тр

 

Объем работы по видам учебных занятий, академические часы 

К
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 

1. 
Раздел 1 
Общие сведения, понятия, тер-
мины, определения. 

5 6 6    х  12 6 х 
ОПК-9 

 

1.1. 

Тема 1 
Предмет и значение дисциплины. 

Классификация автоматических 

систем управления.       

5 2 2    х  4 2 х 

ОПК-9 
ПК-5 

 

1.2. 

Тема 2 
Понятие о типовых входных воз-

действиях. Статические и динами-

ческие характеристики.   

5 2 2    х  4 2 х 

ОПК-9 
ПК-5 

 

1.3 
Тема 3 
Классификация технических 

средств автоматики. 

5 2 2        х  4    2 х 
ПК-5 

 

2. 
Раздел 2 
Технические средства автомати-
ки  

5 8 8    х  8 8 х 
ОПК-9 
ПК-5 

 

2.1. 

Тема 4 
Классификация датчиков. Логиче-

ские и цифровые элементы и микро-

контроллеры автоматики. 

5 4 4    х  4 4 х 

ОПК-9 
ПК-5 

 

2.2. 
Тема 5 
Регуляторы. П-, И-, ПИ- и ПИД-

законы регулирования  

5 4 4    х  4 4 х 
ОПК-9 

 



№ 

п/п 
Наименования разделов и тем 

С
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Объем работы по видам учебных занятий, академические часы 

К
о

д
ы

 ф
о

р
м

и
р

у
ем

ы
х

 

к
о

м
п

ет
ен

ц
и

й
 

л
ек

ц
и

и
 

л
аб

о
р

ат
о

р
н

ая
 

р
аб

о
та

 

п
р

ак
ти

ч
ес

к
и

е 
за

н
я
ти

я
 

се
м

и
н

ар
ы

 

к
у

р
со

в
о

е 
п

р
о

ек
-

ти
р

о
в
ан

и
е
 

р
еф

ер
ат

ы
 (

эс
се

) 

и
н

д
и

в
и

д
у

ал
ь
н

ы
е 

д
о

м
аш

н
и

е 
за

д
а-

н
и

я
 

са
м

о
ст

о
я
те

л
ь
н

о
е 

и
зу

ч
ен

и
е 

в
о

п
р

о
-

со
в
 

п
о

д
го

то
в
к
а 

к
 

за
н

я
ти

я
м

 

п
р

о
м

еж
у

то
ч

н
ая

 
ат

те
ст

а
ц

и
я
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 

3. 
Раздел 3 
Системы автоматического 
управления 

5 8 8    х 4 8    8 х 
ПК-5 

 

3.1. 

Тема 6 
Преобразование структурных схем 

САУ. Необходимые и достаточные 

условия устойчивости линейных 

САУ 

5 4 4    х 2 4 4 х 

ПК-8 
ПК-10 

3.2 

Тема 7 
Алгебраические и частотные кри-

терии устойчивости. Точность ра-

боты САР 

5 4 4    х 2 4 4 х 

ПК-8 
 

4. 
Раздел 4 Автоматизация произ-
водственных процессов 

5 8 8    х 2 8 8 х 
 

ПК-10 

4.1. 
Тема 8 
Производственный процесс и его 

автоматизация 

5 4 4    х 2 4 4 х 
ПК-8 
ПК-10 

4.2 

Тема 9 
Построение структуры и переда-

точной функции  по заданной элек-

трической схеме цепи 

5 4 4    х  4 4 х 

ПК-8 
ПК-10 

5 Контактная работа 5 30 30    х    2 х 
6 Самостоятельная работа 5      х 6 36 32 8 х 
7 Объем дисциплины в семестре 5 30 30    х 6 36 32 10 х 
8 Всего по дисциплине х 30 30    х 6 36 32 10 х 



 

5.2. Содержание дисциплины 

5.2.1 – Темы лекций 
№ 

п.п. 
Наименование темы лекции 

Объем,  акаде-

мические часы 

Л-1 Предмет и значение дисциплины. Основные понятия, определе-

ния 
2 

Л-2 Классификация автоматических систем управления.  2 

Л-3 Классификация технических средств автоматики. 2 

Л-4 Классификация датчиков 2 

Л-5 Логические и цифровые элементы и микроконтроллеры автома-

тики. 

2 

Л-6 Регуляторы. П-, И-, -законы регулирования 2 

Л-7 Регуляторы. ПИ- и ПИД-законы регулирования 2 

Л-8 Преобразование структурных схем САУ 2 

Л-9 Необходимые и достаточные условия устойчивости линейных 

САУ 

2 

Л-10 Алгебраические и частотные критерии устойчивости. 2 

Л-11 Точность работы САР 2 

Л-12 Производственный процесс и его автоматизация  2 

Л-13 Требования при разработке систем автоматического 

управления. 

2 

Л-14 Построение структуры по заданной электрической схеме цепи 2 

Л-15 Построение передаточной функции  по заданной электрической 

схеме цепи.      

2 

Итого по дисциплине 30 
 
5.2.2 – Темы лабораторных работ  

 

5.2.3 Темы практических занятий (не предусмотрены учебным планом) 
 

5.2.4 Темы семинарских занятий (не предусмотрены учебным  планом) 
 

5.2.5 Темы курсовых работ (проектов) (не предусмотрены учебным планом) 

 

5.2.6 Темы рефератов (не предусмотрены) 

 

5.2.7 Темы эссе (не предусмотрены) 

 

№ п.п. Наименование темы лабораторной работы 
Объем, акаде-

мические часы 

ЛР-1,2 Автоматическая система управления наружным освещением 4 

ЛР-3,4 Автоматическая система управления внутренним освещением 4 

ЛР-5,6 Автоматическая система управления звуковым оповещением 4 

ЛР-7,8 Автоматическая система управления светофором 4 

ЛР-

9,10 

Система автоматического включения резервного питания 4 

ЛР-

11,12 

Автоматическая система управления исполнительным электро-

двигателем 

4 

ЛР-

13,14 

Автоматическая система управления исполнительным электро-

двигателем с помощью переменного резистора 

4 

ЛР-15 Автоматическая система пожарной сигнализации 2 

Итого по дисциплине 30 



 

5.2.8 Темы индивидуальных домашних заданий 
Индивидуальное домашнее задание выполняется в виде расчетно-графической ра-

боты. Работа выполняется по вариантам. Для выполнения расчетно-графической работы 

студент должен изучить все разделы дисциплины. 
 

5.2.9 – Вопросы для самостоятельного изучения 

№ 

п.п. 
Наименования темы  Наименование вопросов 

Объем, 

академиче-

ские часы 

1. Предмет и значение дисци-

плины. Классификация авто-

матических систем управле-

ния.       

Основные виды систем автомати-

зации производства: автоматиче-

ский контроль, автоматическая 

защита, дистанционное и автома-

тическое  управление. 

4 

2. Понятие о типовых входных 

воздействиях. Статические и 

динамические характеристики.  

Воздействия и сигналы 

4 

3. Классификация технических 

средств автоматики. 

Обратные связи и их назначение 
4 

4. Классификация датчиков. Ло-

гические и цифровые элементы 

и микроконтроллеры автомати-

ки. 

Устройство и принцип действия, 

статические и динамические ха-

рактеристики датчиков температу-

ры, давления, перепада давления и 

разряжения, уровня, расхода, ко-

личества, состава и свойств мате-

риалов. 

4 

5. Регуляторы. П-, И-, ПИ- и 

ПИД-законы регулирования  

Выбор датчиков 
4 

6. Преобразование структурных 

схем САУ. Необходимые и 

достаточные условия устойчи-

вости линейных САУ 

Взаимосвязь разных форм пред-

ставления  динамических характе-

ристик САУ. 
4 

7. Алгебраические и частотные 

критерии устойчивости. Точ-

ность работы САР 

Передаточные функции систем 

автоматического    управления. 4 

8. Производственный процесс и 

его автоматизация 

Определение показателей надеж-

ности автоматических систем. 
4 

9. Построение структуры и пере-

даточной функции  по задан-

ной электрической схеме цепи 

Определения показателей надеж-

ности средств автоматизации 4 

Итого по дисциплине 36  

 
6. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины 
 
6.1 Основная учебная литература, необходимая для освоения дисциплины 
1. Аполлонский, С.М. Электрические аппараты управления и автоматики [Элек-

тронный ресурс] : учебное пособие / С.М. Аполлонский, Ю.В. Куклев, В.Я. Фролов. — 

Электрон. дан. — Санкт-Петербург : Лань, 2017. — 256 с. — Режим доступа: 

https://e.lanbook.com/book/96241 

 



 

6.2 Дополнительная учебная литература, необходимая для освоения дисци-
плины 

1. Нагорный, В.С. Средства автоматики гидро- и пневмосистем [Электронный ре-

сурс] : учебное пособие / В.С. Нагорный. — Электрон. дан. — Санкт-Петербург : Лань, 

2014. — 448 с. — Режим доступа: https://e.lanbook.com/book/52612 

2. Системы автоматического регулирования. Практикум по математическому моде-

лированию. Б.А. Карташов, А.Б. Карташов, О.С. Козлов, Г.С. Пархоменко, С.Г. Пархо-

менко – Изд. 2-е, перераб. и доп. – Ростов н/Д: Феникс, 2015. – 458с.  

 
6.3 Методические материалы для обучающихся по освоению дисциплины 
Электронное учебное пособие включающее: 

- конспект лекций; 

- методические указания по выполнению лабораторных работ. 

 
6.4 Перечень учебно-методического обеспечения для самостоятельной работы 

обучающихся по дисциплине 
Электронное учебное пособие  включающее: 

- методические рекомендации для студентов по самостоятельному изучению во-

просов;  

- методические рекомендации по выполнению индивидуальных домашних заданий; 

- методические рекомендации по подготовке к занятиям. 

 
6.5 Перечень информационных технологий, используемых при осуществлении 

образовательного процесса по дисциплине, включая перечень программного обеспе-
чения и информационных справочных систем 

1. Оpen Office  

2. JoliTest (JTRun, JTEditor, TestRun 

 
6.6 Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети «Интер-

нет»,  необходимых для освоения дисциплины 
1. http://www.edu.ru/ - федеральный портал российского образования. Нормативные 

материалы по образованию, учебно-методические материалы и ресурсы по всем направ-

лениям, специальностям. 

2. http://e.lanbook.com/  - ЭБС 

3. http://rucont.ru/ - ЭБС 

4. http://elibrary.ru/defaultx.asp  - ЭБС 

5. http://www.exponenta.ru/- образовательный математический сайт. 

6. http://www.rsl.ru Российская государственная библиотека (РГБ) 

 

7. Описание материально-технической базы, необходимой для осуществ-
ления образовательного процесса по дисциплине 

Таблица 7.1 – Материально-техническое обеспечение лабораторных работ 

Номер 

ЛР 

Тема лаборатор-

ной работы 

Название специ-

ализированной 

лаборатории 

Название спецобору-

дования 

Название техниче-

ских и электрон-

ных средств обуче-

ния и контроля 

знаний 

ЛР-

1,2 

Автоматическая 

система управле-

ния наружным 

освещением 

Лаборатория ре-

лейной защиты и 

автоматики 

Автоматизированный 

стенд на основе про-

граммного контрол-

лера (АС ПК-1) 

Оpen Office 

JoliTest (JTRun, 

JTEditor, 

TestRun 

ЛР- Автоматическая Лаборатория ре- Автоматизированный Оpen Office 



 

Номер 

ЛР 

Тема лаборатор-

ной работы 

Название специ-

ализированной 

лаборатории 

Название спецобору-

дования 

Название техниче-

ских и электрон-

ных средств обуче-

ния и контроля 

знаний 

3,4 система управле-

ния внутренним 

освещением 

лейной защиты и 

автоматики 

стенд на основе про-

граммного контрол-

лера (АС ПК 

JoliTest (JTRun, 

JTEditor, 

TestRun 

ЛР-

5,6 

Автоматическая 

система управле-

ния звуковым 

оповещением 

Лаборатория ре-

лейной защиты и 

автоматики 

Автоматизированный 

стенд на основе про-

граммного контрол-

лера (АС ПК 

Оpen Office 

JoliTest (JTRun, 

JTEditor, 

TestRun 

ЛР-

7,8 

Автоматическая 

система управле-

ния светофором 

Лаборатория ре-

лейной защиты и 

автоматики 

Автоматизированный 

стенд на основе про-

граммного контрол-

лера (АС ПК 

Оpen Office 

JoliTest (JTRun, 

JTEditor, 

TestRun 

ЛР-

9,10 

Система автома-

тического вклю-

чения резервного 

питания 

Лаборатория ре-

лейной защиты и 

автоматики 

Автоматизированный 

стенд на основе про-

граммного контрол-

лера (АС ПК 

Оpen Office 

JoliTest (JTRun, 

JTEditor, 

TestRun 

ЛР-

11,12 

Автоматическая 

система управле-

ния исполнитель-

ным электродви-

гателем 

Лаборатория ре-

лейной защиты и 

автоматики 

Автоматизированный 

стенд на основе про-

граммного контрол-

лера (АС ПК 

Оpen Office 

JoliTest (JTRun, 

JTEditor, 

TestRun 

ЛР-

13,14 

Автоматическая 

система управле-

ния исполнитель-

ным электродвига-

телем с помощью 

переменного рези-

стора 

Лаборатория ре-

лейной защиты и 

автоматики 

Автоматизированный 

стенд на основе про-

граммного контрол-

лера (АС ПК 

Оpen Office 

JoliTest (JTRun, 

JTEditor, 

TestRun 

ЛР-15 Автоматическая 

система пожарной 

сигнализации 

Лаборатория ре-

лейной защиты и 

автоматики 

Автоматизированный 

стенд на основе про-

граммного контрол-

лера (АС ПК 

Оpen Office 

JoliTest (JTRun, 

JTEditor, 

TestRun 

 

Занятия лекционного типа проводятся в учебной аудитории для проведения заня-

тий лекционного типа с набором демонстрационного оборудования (переносной мульти-

медийный проектор, средства звуковоспроизведения, экран) и учебно- наглядных посо-

бий, обеспечивающих тематические иллюстрации, укомплектованной специализирован-

ной мебелью (учебная доска, стол и стул преподавателя, посадочные места для студентов)  

и техническими средствами обучения. 

Занятия семинарского типа проводятся в учебной аудитории для проведения заня-

тий семинарского типа (лаборатория автоматики), укомплектованной специализированной 

мебелью (учебная доска, стол и стул преподавателя, посадочные места для студентов) и 

техническими средствами обучения, набором демонстрационного оборудования с воз-

можностью использования мультимедиа (экран переносной, ноутбук), Автоматизирован-

ный стенд на основе программируемого контроллера (АС ПК-1). 

Консультации по дисциплине проводятся в учебных аудиториях для групповых и 

индивидуальных консультаций, укомплектованных специализированной мебелью (учеб-



 

ная доска, стол и стул преподавателя, посадочные места для студентов) и техническими 

средствами обучения. 

Текущий контроль и промежуточная аттестация проводится в учебных аудиториях 

для текущего контроля и промежуточной аттестации, укомплектованных специализиро-

ванной мебелью (учебная доска, стол и стул преподавателя, посадочные места для студен-

тов) и техническими средствами обучения. 

Самостоятельная работа студентов проводится  в помещении для самостоятельной 

работы, укомплектованном специализированной мебелью (посадочные места для студен-

тов), и техническими средствами обучения и оснащенном  компьютерной техникой  (пер-

сональные компьютеры, учебно-методические пособия, комплекс лицензионного про-

граммного обеспечения) с  возможностью подключения к сети Интернет (ЭБС "Юрайт", 

IPRbooks, ООО "Издательство Лань",  Национальная электронная библиотека) и доступом  

в электронную образовательную среду университета.  

 

Оценочные материалы для проведения промежуточной аттестации обучающихся 

по дисциплине представлены в Приложении 6. 

 

Программа разработана в соответствии с Федеральным государственным образова-

тельным стандартом высшего образования по направлению подготовки 35.03.06 Агроин-

женерия, утвержденным приказом  Министерства образования и науки РФ от 20 октября 

2015 г. № 1172. 

 

Разработал(и): _________________________________ А.Ф. Абдюкаева 


